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On ch,erche une solution'parti,c-ulière de lE) sous la forme- : ,up: ,|yt + By2,où A et B sont

des fo'ncti,ons uérifiant

A''Y, + B'Y, :0 "(1)

L'équation (E) d,eaient (après calcul) : a\A'y', + B'yL) : /(:rl. (2 ). en d"éd,uzt qzLe (A' , B') est

u.ne solution du système :

I A'y, - B'lz : o

t ,'ri'-+ B'y!, 
- 

*lt,rt
La résolu,t'ian de ce systè'm,e donne A', B' pr-ris A, B par l'uztégration.

La soluti,on générale d,e l'équatron (E) est donrtée par :

Y : un* ap,

où y1, est lu solu,t'ion générale de l'équation homoqène. assoc,'iée. à (E), et yo est la solution

parl.zculzère de l'é.quatio" (E) auec ser:r;nd n'rc:rnbre.

Exemple 3.2.5 Sor,t l'étltLation rhfférentielle stLi',-an,te :

ÿ rll -'!tJ: É ' (l])

On ua appliquer la m,éthode générale pour résoudre l'érluation différentielle (Ë).

1. Résolution de l'équation homogène associée à (E) qui est :

A" lA'-2Y:0"'(EH)

L'équation calactéristique r'2 *r-2:0, cle discriminant A:9, alols. cette équation admet

deux racines 11 : -2 eL l'2 : 1. Donc la solutio* gé*érale de l'équation (811) cst cionnée

pâ,ï :

gn: CÉ-2'' * C2e'. Cr, Cz e lR.

2. Recherche d'une solution particulière.

Cherchons une solu.tion partirulière sous la forme '. 't)p: A(:r)e,-2' * BQ)e" où ,4'(.r) et B'(r)

r'ér'ifiant Ie systènre srrivarrt :

! A'111e-2' -t B'(r')e' : 0................(1)

| -24'(.r)e-2" + B'1r,1€' : e-r.......... (2)


