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- et ÿp est une salutzon pa'rticu,lière de l'éqnation Q,y" +by'+ ct1 : f Qi) (dite o,ttet: secon,d

memlsre).

3.2.4 Solution particulière de l:êquatioTl avec sâns second membre

Méthode 1 : Soltions particulières

Proposition 3.2.2 Qu*n,rl le seconrl m,er*bre. J'b) ,l'une équat'ion C'ifférent'ielle linéai.re d'orrlre

2, se présente sous l'une des formes usuelles recensées 'plu,s bas, a,lors cette équati;on tli'fféren-

tzelle ad.met une solut'ion ltart'iculi,ére yu d,e la rnêrne ttfor"me" que le second membre f (r).

Plus précisé'rnent :

Mêthode 2 : Mêthode gênêrale ( variation des constarrtes) :

Proposition 3.2.3 Saientyl, 92 d,eu,r soluti,ons'indépendantes del'équationhomogène (EH).

second, membre : s ohL,l'ion ltartzc'u,lière :

f (r) : P(,),
otr, P est u,n polynôme de degré n

-.ÂY
{}?'Éc n e I\

An cherche une solut'ion sous la forrne
u"ir) : Ç1r)

où Q est 'utt, polynôrtte tel que :
si, c / 0, c,lors, rlegl,Q) : vy

si c:0 et b f A, alors, drg(Q): n * 1

.ri c : 0 et {: : 0. aiors, d,"glQ) : n, * 2

second membre. : s ol'uti,ort, parti,cult ère :

f @) : P(r)en',
où P est un,'polynôme d,e d,egré n.

et, ct est un réel

On ch,erche une salution sous La forme
irp(r) : Ql.r)c"'

où, Q est un, polynôme tel rlue :
si *. n'est p*s racine d,e l'éEtation c{tro,-

té'rzsti,que, alors d,eg(QS : v1

sr. r-l esl r*cil'tt si:wple tle l'équati,on {,o,r{L-

ctéristiqu,e, alors tleg(Q) : n + 1

srl s esl ra,cin,e d,ou"hle rle l'équ,ation ca,r&-

ctér'zsti,r1ue, alors rleg(Q) : n * 2

second, membre : sol'ution pu,rtdculi,ère :

f (*) :,trIcos(3r * 1)
+.r/ sin(pr + "1,)

où iJ est urt réel non-nul

si, ii3 n'e.st pas rac.ine de l'équati,on ctlra
ctéristir1u"e. alors :

.uu : Acos(dz + l) + Bsin(,3r * 7)
si, i;) est racine de l'équation caractér'ist-

tqzte. alors '.

?Jp: r(.Acos(§r + 1) + B sin(§r * 1)
où A: B € lR se d,'eterntinerzt par i,rlenti,fi.-

cation.


