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- et y, est une solution particuliére de léquation ay” + by’ + cy = f(x) (dite avec second

membre).

3.2.4 Solution particuliére de I’équation avec sans second membre

Méthode 1 : Soltions particuliéres

Proposition 3.2.2 Quand le second membre f(z) d'une équation différentielle linéaire d’ordre

2, se présente sous 'une des formes usuelles recensées plus bas, alors cette équation différen-

tielle admet une solution particuliére y, de la méme "forme” que le second membre f(zx).

Plus précisément :

second membre :

solution particuliére :

f(z) = P(z),
ot P est un polynéme de degré n
avecn € N

On cherche une solution sous la forme
1y(@) = Q@)
ot Q est un polynome tel que :
sic# 0, alors, deg(Q) =n
sic=0etb+#0, alors, deg(Q) =n+1
sic=0 etb=0, alors, deg(Q) =n+2

second membre :

solution particuliére :

f(z) = P(x)e,
ot P est un polynome de degré n
et o est un réel

On cherche une solution sous la forme
yp(m) = Q(z)e**

ot () est un polynéme tel que :

st o n'est pas racine de ['équation cara-
téristique, alors deg(Q)) =n

st o est racine simple de [’équation cara-
ctéristique, alors deg(Q) =n +1

si s est racine double de ['équation cara-
ctéristique, alors deg(Q) =n + 2

second membre :

solution particuliére :

f(z) = M cos(8z + )
+Nsin(Bz + )
ot B est un réel non-nul

st 13 n'est pas racine de l’éguation cara
ctéristique, alors :
yp = Acos(Bz + ) + Bsin(Bz + )
st if est racine de l’équation caractérist-
wque, alors :

yp = z(Acos(Bz + ) + Bsin(fz + )

o A; B € R se d eterminent par identifi-
cation.

Meéthode 2 : Méthode générale ( variation des constantes) :

Proposition 3.2.3 Soient y,, yo deuz solutions indépendantes de l’équation homogéne (EH).




