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Transformée de Laplace de la translation

Soit f: R' — C une fonction vérifiant f(¢) = 0 si ¢ < 0 et admettant une transformée de

Laplace L{f)(s). On considére la fonction f, définie par : fo(t) = f(t — a); (@ > 0).

Proposition 5.2.2

L(fa)(s) = e L(f)(s).

Transformée de Laplace de I'homothétie

. 1 s
L(fi)(s) = ELf(E)'
Transformée de Laplace des dérivées

Proposition 5.2.4 Soit [ : R — C une fonction et o(f) son abscisse de convergence
absolue. o o ‘ |

On suppose :

(1) f € C*R™, C).

(1) 1l egiste ]\f >0 et a € R tels que, pour tout entier k < n on a !f(k) (t)! < Me®,

Alors

a) o(f®)<a, k=0,1,..,n.
n—1
D) L{ f™(t); s} =s"F(s)— > _s* 7+ 1(0).
. _— k=0 R

En particulier :
Sin =1, on obtient : L{ f'(t); s} = sF(s)— f(0). et

Sin =2, on obtient : L{ f"(t); s} = s*F(s) — sf(0) — f'(0).
Sin =3, on obtient : L { @ (t); s} =$3F(s) — s*f(0) — sf'(0) — f"(0).



