
3.1 Equations différentïelles linéaires du 1"' ordre

tr) Rêsolution de l'équation avec second rnernbre

Méthode gênérale 'rvariation de la constante" Potu résoudre l'équation différentielle

linêaire avec second memllre sriivante :

:At + &(:L)Y: i'(r)' (E)

nous suivons les étapes suivantes :

x Trouver toutes les solutiorrs 96 cle l'équation homogçène associée à (À)'

* Trouver une solurion particulière g, de l'équation (E) (avec second rnembre) à laide de Ia

niéthode rirariation cle la contantei'.

* Les solutions de l'équation (E) ( ou la solution générale) est calculer cornme suit :

A :,!!h * .tlp .

Exenrple 1.L.3 Soi,t l'équation difrérenti,elle \tnéaire at,ec se-cotttl membre sui't'a'nte :

,tY' - {t + 1lY : "',- (E)

oîr, r, € 1 :]0. +o,o[.

L'équat'ion différentielle hornogène associée à (E) est :

ry' * tr f 1)y: g.

dtl' 
ry,-(1*l)ÿ-0 (trH)
:I

Selon le théorème donnû la solutr'on rJe l'équ'(EH) est :

Y' : li§e', Àl g R'

Cherchons ensltte gne solution pariiculiêre rte {E) par la méthod,e t'ua'-r,ation de lo, cansto'ntet'

sou.s la form,e :

?l' : k,(t)te" ,

c'est-à-rlire k ici, est u'ne fonctiott, cont'itt'iïment d'éri'uable su'r I '
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