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a(r) f' (r) + b{:r) f {x') : c('r),

pour tout r e I.

r Rêsoudre i'équation diffêrenrielle (E), c'est déterminer i'ensembie des fonctions solutions,

on dit encore dêterminer la solution gênêrale de l'écluation (E).

La répr'ésentation graphique cl'une solution de l'équation (E), est appelée courbe intégrale.

r L'équation différentielle (sans second menrble)

a(!)y'+b{r)y-0"'(ËH)

est appelée équation différentieLle homogène associée à l'équation (E).

Exernple 3.1.1

3'rg'-+2rt1 : r-l'

est une éEtatton diffét-e.ntielle ldnéaire du, premier otdre.

3.1.2 Résolution d'une équation différentielle linéaire du 1-o'' ordre

a) Rêsolution de l'êquation sans second mernbre

Tlréorèrne 3.1-.1 §oit a une fonctton donnée, cont'inue sur I tle R.. Alors, les solutions tJe

l' équ ati o n. di.ff érenti, el I e

y' : a(r)y (E)

sont tautes les fonctions défi.nies sur I par :

^. r--,-l(r)g-nr i

où k une consta,nte réelle, et A u,ne primztirse quelconque de la fonction a.

Exernple 3.L.2 Soi,t l'équatioru

'ÿ' -- 2qt (1)

D'après le théorème précédent, la soluti.on de l'érluation' (7) est donnée par :

a:ke", ke R.


